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Beschreibung 

Die Erf indung betrifft eine Verstellvonichtung fOr ein 
biegeelastisches StOtzelemertt einer RQckenlehne zur 
Anpassung der Becken-und/oder Londosenwirbeiab- 
stotzung mil einer WOlbeinrichtung und mit einer Betati- 
gungseinrichtung. 

Eine derartige Verstellvorrichtung 1st aus der US-A- 
4880271 bekannt. Hierbei besteht das StOtzelement 
aus zwei parallelen l^gsstreifen, die miteinarxler 
durch mehrere Querstreifen fest vertunden sind. Mittig 
zu den l^gsstreifen ist am oberen Ende am obersten 
abschlieBenden Querstreifen des StOtzelementes ein 
weiterer Blechstreifen befestigt, der nicht mit den welte- 
ren nachfolgenden Querstreifen jedcxjh mitdem Nocken 
einer Exzentervorrichtung verbunden ist. die am unte- 
ren Ende des StOtzelements angeordnet ist. Der Exzen- 
ter und danut der Nocken ist Qber ein Schneck- 
engetriebe mittels einer mit einem Handgriff versehe- 
nen Betatigungseinri(titung derart verstellbar. daQ der 
mittige Blechstreifen je nacli Drehrichtung eine WOl- 
bung bzw. eine Verf lachung (Entspannung) des Stutz- 
elements bewirkt, wodurch die Einstellung der 
gewunschten WOlbungsstdrke vornehmbar ist. Rucksei- 
tig am StOtzelement ist am oberen und unteren Ende 
eine Feder eingehdngt. die die beiden Enden des leicht 
vorgewOlbten StOtzelementes gegeneinander zieht. 
wodurch die Verstellung In Richtung einer stflrkeren 
WOlbung unterstutzt und somit erieichtert wird. Die 
Feder wirkt herbei stdndig - auch wenn keine Verstel- 
lung erfolgt - auf das StOtzelement ein, und ist somit von 
der Betatigungseinrichtung unabhdngig. 

AuBerdem ist der gesamte Mechanismus der WOI- 
beinrichtung duBerst kompliziert. Ferner ist die jewel Is 
eingestellte WOlbung steif unnachglebig, was den Kom- 
fbrt beeintrdchtigt. 

Aufgabe der Erfindung ist es. die Vorrichtung der 
eingangs genannten Art dahingehend zu verbessern. 
da3 bei einem einfachen Aufbau eine leichte Verstel- 
lung der WOlbung mOglich ist und/oder da3 die Spann- 
kraft der jeweiligen WOIbungseinstellung flexibler 
einstellbar ist, wobei auch die WOlbung nachgiebig ist. 

Diese Aufgabe wird durch eine Vorrichtung mit den 
Merkmalen des Anspruchs 1 gelOst. 

Durch die vorzugsweise LOsung gemdB Anspruch 2 
kann durch die Feder die Verstellkraft variiert werden. 
und es wird eine gewisse Elastizltat des StOtzelementes 
gewdhrleistet, d.h. es ist nicht stan- und kann stdrkeren 
Kraften ausweichen, was den Komfort erhOht. 

Durch die LOsung gemaB Anspruch 3 kOnnen die 
Verstellkrafte zur WOIbung des StOtzelementes durch 
die Wahl der Federstarke in beiiebigem MaBe - prak- 
tisch auch vollstandig - konpenslert werden. so daB die 
Verstellung der WOlbung nahezu ohne Kraftaufwand 
erfblgen kann. 

Durch die LOsung gemaB Anspruch 4 werden die 
Vorteile der EinzellCsungen gemaB Anspruch 2 und 
Anspruch 3 miteinander kombiniert. 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung 
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sind den weiteren UnteransprOchen zu entnehmen. 

Nachstehend wird die Erfindung anhand von Aus- 
fOhrungsbeispielen unter Bezug auf schematische 
Zeichnungen naher eriautert Es zeigt: 

Fig. la. b eine ROckenlehne mit einer Bowden- 
zuganordnung zur WOlbungsverstellung 
eines StOtzelementes in Draufsicht und 
in Seitenansicht, 

Rg. 2a. b eine ROckenlehne mit einer Exzenteran- 
ordnung zur WOlbungsverstellung eines 
StOtzelements in Draufsicht und in Sei- 
tenansicht. 

Fig. 3a, b eine ROckenlehne mit Zugbandern zur 
WOlbungsverstellung in Draufsicht und in 
Seitenansicht, 



20 Fig. 4 eine ROckenlehne mit Bowdenzuganord- 

nungen und Motoren zur WOIbungs- und 
HOhenverstellung des StOtzelements In 
Draufsicht. 

25 Die in Fig. 1 bis 4 dargestellte ROckenlehne weist 
einen Rahmen 1 auf, in dem zwischen zwei Querstre- 
ben 2 eine aus zwei parallel zueinander angeordneten 
Staben 3 bestehende FOhrung for ein darauf auf und ab 
beweglich angeordnetes biegeelastisches StOtzele- 

30 ment 4 befestigt ist. 

Das StOtzelement 4 im AusfOhrungsbeispiel gemaB 
Fig. 1 besteht aus einer einstOckigen leicht gewOIbten 
Platte 5, deren oberes Ende mit auf den Staben 3 ange- 
ordneten Gleitelementen 6 verbunden ist. Die Platte 5 

35 weist einen oberen Plattenteii 5a zur AbstOtzung der 
Lordosenwirbel, und einen unteren Teil 5b zur AbstOt- 
zung des Beckens und der Beckenwirbel auf. Zwischen 
den Teilen 5a und 5b ist rOckseitg an der Platte 5 ein 
Lenker 7 angelenkt, dessen freies Ende mit .einer auf 

40 den Staben 3 angeordneten FOhrung 8 gelenkig ver- 
bunden ist. 

Die ROckenlehne weist eine Vorrichtung zur Ver- 
stellung der WOlbung sowie eine Vomchtung zur 
HOhenverstellung des StOtzelementes 4 auf. 

45 Die Vorrichtung zur HOhenverstellung weist eine in 
den Seitenholmen des Rahmens 1 ein- oder beidseitig 
gelagerte Achse 9 auf, die im Falle der einseitigen 
Lagerung auch noch zusdtzlich an einem oder beiden 
Staben 3 gelagert sein kann. Die Achse 9 ist aus dem 

50 Rahmen 1 einseitig herausgefOhrt und an dem freien 
Ende mit einem Handrad 10 einer Betatigungseinrich- 
tung vertxjnden. Innerhalb des Zwischenraums zwi- 
schen den Staben 3 sind parallel zueinander und zu 
den Staben 3 zwei Bander 11, 12 angeordnet. wobei 

55 das erste Band 1 1 einerseits an der Achse 9 und ande- 
rerseits am unteren Ende des StOtzelements 4 befestigt 
ist. Das zweite Band 12 ist Ober die untere Querstrebe 
2 des Rahmens 1 umgelenkt und einerseits am unteren 
Ende des StOtzelements 4 und andererseits auf der 
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Achse 9 befestigt. In der in Rg. 1a gezeigten Stellung ist 
das erste Band 11 praktisch vollstdndig von der Achse 
9 abgewickelt, wohingegen in dieser Stellung das 
zweite Band 12 mit mehreren WicMungen auf der 
Achse 9 aufgewlckelt ist Die Bander 11.12 sind derart 5 
an der Achse 9 befestigt bzw. auf sie aufgewickelt, da6 
bei einer Drehung der Achse 9 mittels des Handrads 10 
das eine Band 11. 12 aufgewlckelt und das jeweils 
andere Band 12. 1 1 abgewickelt wird. so daB sich das 
gesamte StOtzelement 4 auf den Stdben 3 aufwdrts 10 
bzw. abwarts bewegen kann. 

Die Von'ichtung zur Verstellung der Wdbung des 
StOtzelements 4 gemdB Fig. 1 weist eine Bowdenzug- 
anordnung 13 auf. Die AuBenhQIse 14 der Bowdenzug- 
anordnung 13 ist einerseits zentral am oberen Ende des 75 
Stutzelementes 4 und andererseits an einer Halterung 
15 einer koaxial zur Achse 9 am Rahmen 1 befestigten 
Betdtigungseinrichtung 16 befestigt. In der Halterung 15 
ist eine scheibenfOrmige Trommel 17 drehbar angeord- 
net die mittels einer auf der Achse 9 angeordneten 20 
Hulse mit einem Hebe! 18 auBerhalb des Rahmens 1 
gekoppelt ist DerSeilzug 19derBowdenzuganordnung 
13 ist einerseits am unteren Ende des Lenkers 7 mittels 
einer zwischengeschalteten Schraubenfeder 20 befe- 
stigt Das andere aus der AuBenhQIse 14 herausge- 25 
fuhrte Ende des Seilzugs 19 ist um die drehbare 
Trommel 17 gefuhrt, wobei sein freies Ende mit einer 
zwelten Schraubenfeder 21 derart verlxinden ist, daB 
das Seilzugende auf Zug belastet ist. 

Vorzugsweise ist der Seilzug 19 rutschfest um die 30 
Trommel 17 gefuhrt, wozu die Trommel wenigstens eine 
Ausnehmung zur Aufnahme wenigstens eines test auf 
dem Seilzug 19 angeordneten Vorsprungs aufweist 
(nicht dargestellt). Vorzugsweise Ist auch der Bewe- 
gungsweg des Seilzugs 19 zwischen einer Nullstellung 35 
und der maximal gewQnschten WOlbung begrenzt. was 
auf beliebige Weise. z. B. durch zwei Anschldge erfol- 
gen kann. die z. B. mit der Trommel 1 7 oder dem Hebel 
18, deren Bewegungsweg begrenzend. zusammenwir- 
ken kOnnen (nicht dargestellt). Durch die Anschldge 40 
bzw. den begrenzten definierten Bewegungsweg wird 
einer Uberbeanspruchung, gegebenenfalis sogar einer 
ZestOrung. durch unkontrollierten Kraftaufwand beim 
Verstellen vorgebeugt. 

In der Darstellung gemdB Fig. la ist das um die 45 
Trommel 17 gefuhrte Ende des Seilzugs 19 durch eine 
an der Halterung 15 abgestOtzte Druckschraubenfeder 
21 auf Zug beansprucht Es ist aber genauso mOglich. 
eine am Rahmen 1 befestigte Zugfeder vorzusehen. 

Bei dem in Fig. 2 gezeigten AusfOhrungsbeispiel ist so 
lediglich eine Vorrichtung zur Verstellung der WOlbung 
dargestellt Hierbel besteht das StOtzelement 4 aus 
einer einzigen Platte mit mehreren seitlichen und im 
unteren Bereich ausgefuhrten Einschnitten 30. die im 
unteren Bereich VorsprOnge 31 umgrenzen. Im Falle ss 
einer WOlbung des StOtzelements 4 treten diese Vor* 
sprunge 31 aus der FlSchlgkeit des Stutzelementes 4 
heraus. wie dies aus Fig. 2b ersichtlich ist und dienen 
als AbstOtzung der Beckenwirbel. 



Bei diesem AusfOhrungsbeispiel ist ebenfalls eine 
Achse 9 vorgesehen. die im Bereich zwischen den Std- 
ben 3 eine Scheibe 32 trSgt, die mit der Achse 9 fest 
verbunden Ist Bei diesem AusfOhrungsbeispiel ist das 
StOtzelement 4 an seinem unteren Ende an unteren 
Querstreben 2 angelenkt. Am unteren Rand sowie am 
oberen Rand des StOtzelements 4 ist jeweils eine Zug- 
stange 33 bzw. 34 eingehdngt, die an sich diametral 
gegenOberllegenden Stellen am Randeder Scheibe 32 
eingehdngt sind. In eine der Zugstangen 33 Oder 34, 
hier In die obere Zugstange 34. Ist eine Feder 35 zwi- 
schengeschaltet. 

Im Bereich des Rahmens 1 ist auf der Achse 9 eine 
zweite Scheibe 36 angeordnet. auf der auf- bzw. abwik- 
kelbar ein Ende eines Seiles 37 befestigt ist. dessen 
freies Ende unter Einschaltung einer Zugfeder 38 am 
Rahmen 1 befestigt Ist. 

Bei dem In Fig. 3 dargestellten AusfOhrungsbeispiel 
weist das StOtzelement 4 die bei der Beschreibung von 
Fig. 1 dargelegte AusfOhrungsform auf. Auch in Fig. 3 
ist nur eine Vorrichtung zur Verstellung der WOlbung 
dargestellt. Das AusfOhrungsbeispiel gemdB Fig. 3 
weist die gleiche AusfOhrung gemdB dem In Fig. 2 
beschriebenen AusfOhrungsbeispiel mit dem Unter- 
schied aut daB statt einer Exzenteranordnung mit der 
Scheibe 32 und den Zugstangen 33. 34 hier das obere 
und untere Ende des StOtzelements 4 durch ein Band 
40 miteinander verbunden sind. das frel beweglich 
durch die Achse 9 hindurchfOhrt oder auch mit dieser 
verbunden sein kann. 

Bei dem in Fig. 4 dargestellten AusfOhrungsbeispiel 
• bei dem die erfindungsgemdBen Federn wegen einer 
Wareren Darstellung weggelassen sind - dient sowohl , 
zur HOhen- als auch zur WOlbungsverstellung des 
StOtzelementes 4 jeweils eine Bowdenzuganordnung 
13, wobei zwischen dem unteren Ende des hier aus 
einem Metallgitter bestehenden StOtzelements 4 und 
der unteren Querstrebe 2 eine ROckholfeder 41 ange- 
ordnet ist. die das StOtzelement 4 gegen die untere 
Querstrebe 2 zieht. Die Von'ichtung zur WOlbungsver- 
stellung weist den in Fig. 1 beschriebenen Aufbau mit 
dem Unterschied auf. daB die AuBenhOlse 14 der Bow- 
denzuganordnung 13 nicht am oberen Ende des StOtz- 
elementes 4 sondern am freien Ende einer dort 
befestigten Verldngerung 42 festgelegt ist und daB statt 
einer Handversteltung ein Getriebe 43 mit einem Elek- 
tromotor 44 vorgesehen ist. Zur HOhenverstellung ist 
ebenfalls ein Getriebe 43 mit Elektromotor 44 vorgese- 
hen. 

Vorzugsweise sind mindestens alle Vorrichtungen mit 
Handversteltung jeweils mit einer bekannten Freilauf- 
bremse 39 (Fig. 1 bis 3) versehen. die eine Selbstver- 
stellung der WOlbungs- und/oder HOhenverstellung 
verhindert, jedoch andererseits eine gewollte Verstel- 
lung mittels des Handrads 10 bzw. des Hebels 18 nicht 
behirxJert. Vorzugsweise besteht das StOtzelement 4 
gemdB den Rg. 1 bis 3 aus einem Kunststoff. was den 
Vorteil der eirtfachen und billigen Herstellung bei gerin- 
gem Gewicht bedingt auch wenn gegebenenfalis Ver- 
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starkungen. wie Rippen Oder Verdickungen vorgesehen 
sind, da diese im GieBverfahren bzw. durch Verformen 
in Formen leicht herstellbar sind. Vorzugswetse sind die 
Stutzeiemente 4 gemdB Rg. 1 und 3 aus zwei Teiten. 
dem eigentliGhen StOtzelement 4 und dem Lenker 7 so 
hergestellt daB sie ohne Werkzeug z. B. durch Ein- 
schieben von Achsvorsprungen in - eine bestimmte 
Drehung ermOglichende > Lager zusammengefOgt wer- 
den kOnnen. Im Falle der StOtzelemente 4 gemdQ Rg. 2 
kOnnen diese auch aus einer Kunststoffplatte ausge- 
stanzt werden. 

Die verschiedenen Ausgestaitungen. wie sie bei 
den Fig. 1 bis 4 beschrieben sind, kOnnen auch in belie- 
bigen geeigneten Kombinationen eingesetzt werden. 

Die Vorrichtung zur WOlbungsverstellung gemdB 
Fig. 1 arbetet wie folgt: 

Durch LOsung des Hebels 18 aus seiner Raststellung. 
wobei die Rastvorrlchtung eine beliebige bekannte sein 
kann. zum Belspiel auch eine Freilaufbremse 39. wird 
die Trommel 1 7 durch eine Verschwenkbewegung des 
Hebels 18 urn die Achse 9 gedreht. wobei diese ent- 
sprechend der Drehrichtung den Seilzug 19 der Bow- 
denzuganordnung 13 auf> oder abwickeH Durch die 
Zugkraft der Feder 21 wird die Drehbewegung zur WOl- 
bung des StQtzelementes 4 unterstOtzt, so daB dadurch 
die zur WOIbung aufzuwendende Kraft verringert und 
diese erisichtert wird. Bei einer Verstellung im Sinne 
einer Verringerung der Wdlbungsstdrke entspannt sich 
das biegeelastische StOtzelement 4 und wirkt so der 
Spannkraft der Feder 21 entgegen, so daB auch dann 
eine leichte Verstellung gegeben ist. Durch die zwi- 
schen das Ende des Seilzugs 19 und dem Einhdng- 
punkt im unteren Bereich des StOtzelements 4 bzw. 
Lenkers 7 zwischengeschaltete Feder 20 ist die jeweils 
eingestellte WOlbung nicht mehr wie bei dem bekannten 
LOsungen starr, sondern durch die Feder 20 kann das 
StOtzelement 4 einem grOBeren Druck federnd nachge- 
ben und die gesamte Lehne wird dadurch in Ihrer Cha- 
rakteristik weicher und bequemer. LilBt der erhOhte 
Druck. nach zieht sich die Feder 20 wieder zusammen 
und die vorher eingestellte WOlbung ist wieder gege- 
ben. 

Die in Rg. 2 dargestellte Vorrichtung zur Verstel- 
lung der WOlbung arbeitet dhnlich wie die in Fig. 1 
beschriebene. wobei hier eine Drehbewegung der 
Achse 9 durch das Handrad 10. nachdem dieses aus 
seiner Raststellung gelOst ist. eine Bewegung der 
benachbarten Enden der Zugstangen 33 bzw. 34 in der 
Scheibe 32 hOhenmSBig relativ aufeinander zu bzw. 
voneinander weg bewirkt. wodurch die WOlbung bzw. 
Entspannung des StOtzelements 4 erfolgt. Bei diesem 
AusfOhrungsbeispiel ist die Feder 38, die mit dem Seil 
37 und der zweiten Scheibe 36 gekoppelt ist, so einge- 
setzt, daB sie die zur WOlbung des ^Qtzelements 4 auf 
das Handrad 10 auszuQbende Kraft unterstOtzt, d.h. 
daB der Kraftaufwand zur Verstellung der WOlbung 
ebenlails verringert wird. 

Das in Rg. 3 dargestellte AusfOhrungsbeispiel 
arbeitet analog dem in Rg. 2 dargestellten. wobei sich 



bei einer Drehung der Achse 9 hier das Band 40 zur 
Erzielung der WOlbung lauf die Achse 9 aufwickett, 
wobei ebenfalls durch die auch hier vorhandene Feder 
38 dieser Kraftaufwand durch ihre Federwirkung ver- 

5 mindert wird. 

Durch die UnterstOtzung bzw. Kompensation der 
sich einer WOlbungsversteilung widersetzenden Krdfte 
durch die Federn 21 bzw. 38 wird der Kraftaufwand zur 
Verstellung der WOlbung deutlich verringert. so daB 

10 auch Elektromotoren 44 mit geringer Leistung und 
damit auch geringen Abmesssungen und geringem 
GerSuschpegel problemlos einsetzbar sind. so daB die 
Verstellungen auch mit motorischen Getrieben vorge- 
nommen werden kOnnen. In Fig. 4 sind sowohl zur 

15 HOhen- als auch WOlbungsversteilung Elektromotore 44 
mit Obersetzungsgetrieben 43 vorgesehen. Die Funk- 
tion dieser Aus! Ohrungen ist entsprechend der zu Fig. 1 
beschriebenen mit dem Unterschied, daB statt der 
Drehbewegung mittels des Handrads 10 bzw. des 

20 Hebels 18. diese durch die elektrischen Reversiermo- 
tore 44 erfolgt. 

Bei alien AusfOhrungsformen ist es vorteilhaft. die 
jeweiligen Bewegungen z. B. durch Anschldge zu 
begrenzen. um eine letztlich zur Beschddigung oder gar 

25 ZerstOrung fOhrende Uberspannung des StOtzelements 
4 zu vermeiden. 

PatentansprOche 

30 1. Verstellvorrichtung fur ein biegeelastisches StOtz- 
element (4) einer ROckenlehne zur Anpassung der 
Becken- und/oder LordosenwirbelabstOtzung mit 
einer WOlbeinrichtung und mit einer Betdtigungs- 
einrichtung. 

35 dadurch gekennzeichnet, 

daB mindestens eine Feder (20. 35; 21. 38) im 
Kraftubertragungsweg zur Verstellung der WOlbung 
angeordnet ist 

40 2. Vorrichtung nach Anspruch 1 . 
dadurch gekennzeichnet. daB 
die Feder (20. 35) zwischen einem Teil des StOtz- 
elements (4) und dem KraftObertragungsteil der 
WOlbeinrichtung angeordnet ist. 

45 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 
dadurch gekennzeichnet, daB 

die Feder (21 , 38) am freien Ende des KraftObertra- 
gungsteils der WOlbeinrichtung hinter der Betdti- 
50 gungseinrichtung angeordnet ist. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 1 , 
dadurch gekennzeichnet, daB 

eine erste Feder (20. 35) zwischen einem Teil des 
55 StOtzelements (4) und dem KraftObertragungsteil 
der WOlbeinrichtung und eine zweite Feder (21 . 38) 
am freien Ende des KraftObertragungsteils der WOl- 
beinrichtung hinter der Betatigungseinrichtung 
angeordnet ist 
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5. Vorrichtung nach einem der Anspruche 2 bis 4. 
dadurch gekennzeichnet, daB 

der die Feder (20) enthattende KraftObertragungs- 
teil der Seilzug (19) einer Bowdenzuganordnung 
(13) ist. 5 

6. Vorrichtung nach einem der Anspruche 2 bis 4. 
dadurch gekennzeichnet. daB 

der die Feder (35) enthaltende KraftQbertragungs- 
teil eine Zugstange (34) einer Exzenteranordnung io 
ist. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 5. 
dadurch gekennzeichnet. daB 

der Seilzug (19) um eine mit der Betdtigungsein- is 
richtung gekoppelte scheibenfOrmige Trommel (17) 
geschlungen Ist und beidseitig je eine Feder (20, 
21) aufweist. 

8. Vorrichtung nach einem der AnsprOche 1 bis 7. 20 
dadurch gekennzeichnet, daB 

der Verstellweg der Kraftubertragung zwischen 
zwei mit der Betdtigungseinrichtung zusammenwir- 
kenden Anschldgen begrenzt ist. 

25 

9. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB 

die Betatigungseinriditung eine Freilaufbremse 
(39) aufweist. 

30 

10. Vorrichtung nach einem der AnsprQche 1 bis 9, 
dadurch gekennzeichnet. daB 

das StOtzelement (4) aus Kunststoff besteht. 

11. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 10. 35 
dadurch gekennzeichnet, daB 

die Betdtigungseinrichtung einen Stellmotor (44) 
aufweist 

Claims 40 

1. Adjusting device for a flexible supporting element 
(4) of a back-rest for adaptation of the lumbar 
and/or lordotic spine support with a curving 
arrangement and with an actuating arrangement, 45 
characterised in that at least one spring (20. 35; 21 , 
38) is located in the force transmission path for 
adjusting the curvature. 

2. Device according to Claim 1 . characterised in that so 
the spring (20, 35) is located between a part of the 
supporting element (4) and the force transmission 
part of the curving arrangement. 

3. Device according to Claim 1 . characterised in that ss 
the spring (21. 38) is located at the free end of the 
force transmission part of the curving arrangement 
behind the actuating an^angement. 



4. Device according to Claim 1 . characterised in that a 
first spring (20, 35) Is located between a part of the 
supporting element (4) and the force transmission 
part of the curving arrangement and a second 
spring (21 . 38) is located at the free end of the force 
transmission part of the curving arrangement 
behind the actuating arrangement. 

5. Device according to one of Claims 2 to 4. character- 
ised in that the force transmission part containing 
the spring (20) is the cable line (19) of a Bowden 
cable anrangement (13). 

6. Device according to one of Claims 2 to 4. character- 
ised in that the force transmission part containing 
the spring (35) is a tie-rod (34) of an eccentric 
arrangement. 

7. Device according to Claim 5, characterised in that 
the cable line (19) is wound around a disc-like drum 
(17) connected to the actuating arrangement and 
comprises a spring (20, 21) respectively on both 
sides. 

8. Device according to one of Claims 1 to 7, character- 
ised in that the adjusting path of the force transmis- 
sion is defined between two stops cooperating with 
the actuating anrangement. 

9. Device according to one of Claims 1 to 8. character- 
ised in that the actuating arrangement comprises a 
freewheeling brake (39). 

10. Device according to one of Claims 1 to 9. character- 
ised in that the supporting element (4) consists of 
synthetic material. 

11. Device according to one of Claims 1 to 10, charac- 
terised in that the actuating an'angement comprises 
a servo motor (44). 

Revendlcations 

1. Dispositif de r^glage d'un ^I^ment flexible (4) de 
soutien d'un dossier pour adaptater Tappui des ver- 
fibres sacr^es et des lombaires, avec un dispositif 
de couibure et un dispositif de manoeuvre. caract6- 
rls6 en ce qu'au moins un ressort (20. 35: 21. 38) 
est dispose dans le chemin de transmission des 
efforts, pour le r^glage de la courtxjre. 

2. Dispositif suivant la revendication 1 , caract6ris6 en 
ce que le ressort (20. 35) est dispos6 entre une par- 
tie de r^l^ment de soutien (4) et la partie de trans- 
mission des efforts du dispositif de courbure. 

3. Dispositif suivant la revendication 1, caract^ris^ en 
ce que le ressort (21, 38) est dispose d I'extr^mit^ 
libre de la partie de transmission des efforts du dis- 
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positif de courbure, derridre le dispositif de 
manoeuvre. 

4. Dispositif suivant la revendication 1 , caract^ris^ en 

ce qu*un premier ressort (20. 35) est dispose entre s 
une partie de r^l^ment de soutien (4) et la partie de 
transmission des efforts du dispositif de courbure, 
et en ce qu*un second ressort (21. 38) est dispose 
k i'extr^mit^ libre de la partie de transmission des 
efforts du dispositif de courtMjre, derri^re le disposi- io 
tifde manoeuvre. 

5. Dispositif suivant Tune quelconque des revendica- 
tions 2^4, caract6ris6 en ce que la partie de trans- 
mission des efforts contenant le ressort (20) est le is 
cSble de traction (1 9) d*un syst^e k c&ble Bowden 
(13). 

6. Dispositif suivant Tune quelconque des revendica- 
tions 2^4, caract^ris^ en ce que la partie de trans- 20 
mission des efforts contenant le ressort (35) est 
une tige de traction (34) montre excentriquement 

7. Dispositif suivant la revendication 5. caract^rls^ en 

ce que le c&ble de traction (19) est enroul6 autour 25 
d'un tambour (17) en forme de disque. couple au 
dispositif de manoeuvre et pr6sentait un ressort 
(20. 21) sur chacun des deux cdt6s. 

8. Dispositif suivant Tune quelconque des revendica- 30 
tions 1 k 7, caract6ris6 en ce que le chemin de 
r^glage de la transmission des efforts est limits 
entre deux but6es. qui coop^rent avec le dispositif 

de manoeuvre. 

35 

9. Dispositif suivant Tune quelconque des revendica- 
tions 1^8, caract6ris6 en ce que le dispositif de 
manoeuvre comporte un frein k roue libre (39). 

10. Dispositif suivant Tune quelconque des revendica- 4o 
tions 1^9. caract6ris6 en ce que T^l^ment de sou- 
tien (4) est constitu^ en mati^re plastique. 

11. Dispositif suivant Tune quelconque des revendica- 
tions 1^10, caract^ris^ en ce que le dispositif de 45 
nianoeuvre comporte un servomoteur (44). 
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